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Mellektargy
(Ipari folyamatiranyitas specializacio)

IPARI FOLYAMATIRANYITAS:

1. A PLC-k funkcionalis egységei, rendszerfelépitése, CPU részegysegei, memoriak.
PLC program végrehajtasdnak modjai. Ciklusidd.

2. PLC 10 egysegek csoportositasa, rovid jellemzésik, fontosabb paramétereik. Digitalis be-,
kimeneti egységek felépitése, miikodési elviik.

3. PLC kivalasztasanak szempontjai, hardverkivalasztas, rendszersebesség problemai,
kornyezeti feltételek, tizemeltetdi kovetelmények.

4. Az |IEC 61131-3 szabvany altal eldirt programozasi nyelvek és sajatossagaik. Szabvanyos
adattipusok, miiveletek, fiiggvények, funkcidblokkok.

INTELLIGENS ERZEKELO- ES MERORENDSZEREK:

5. Mérésadatgyiijt6 berendezésekben és vezérlékben alkalmazott A/D atalakitok 6sszehasonlitd
elemzese.

6. Multifunkcionalis adatgyiijtok analog bemeneti egységének jellemzo6i, alkalmazasa.
7. Multifunkcionalis adatgytiijtok analog kimeneti egységének jellemz6i, alkalmazasa.
8. Ismertesse a hdmérsékletmérés modszereit és eszkozeit.

9. Ismertesse a nyomasmeérés eszkodzeit, tulajdonsagait.

10. Aramlasérzékeldk tipusai és alkalmazasa.

VILLAMOS GEPEK ES HAJTASOK:

11. Az egyfazist transzformator mitkddési elve, felépitése és helyettesitd képe. A transzformator
veszteségei. A drop fogalma. A transzforméatorok parhuzamos kapcsolasanak feltételei. A harom-
fazisu transzformator felépitése, primer és szekunder tekercseinek kapcsolasi lehetdségei.

12. A kommutatoros egyenaramu gépek felépitése, szerkezeti elemei, alapegyenletei. Az allandé
polusfluxusu és soros gerjesztésli motorok tulajdonsagai. Az armaturavisszahatas és kompenza-
cidja.

13. A szinkrongépek mitkodési elve, felépitése, forgatonyomatéka, a terhelési szog fogalma. A
szinkrongép egyszerisitett helyettesitd képe €s kordiagramja. Meddékompenzacid szinkrongép-
pel.

14. Az aszinkrongépek miikodési elve, felépitése, tipusai. A szlip fogalma. Az aszinkron gépek
helyettesit6 képe, nyomatéki gorbéje és kordiagramja. Egyfazisu aszinkrongépek.



TELJESITMENYELEKTRONIKA!:

15. AC-AC atalakitok. Frekvenciavaltok. Cycloconverter. Vilagitasszabalyozo kap-
csolas és miikodése. Egyfazish valtakozo aramt szaggatok, fazishasitas-vezerlés,
hulldmcsomag-vezérlés. Haromfazisu valtakoz6 aramud szaggatok.

16. DC-DC atalakitok. Fesziltség-csokkentd (buck) konverter ohmikus terheléssel és R-L-E
terheléssel. Fesziltség-noveld (boost) konverter. Négynegyedes tizemii, hidkapcsolasu
egyenaramu szaggato.

17. DC-AC atalakitok, inverterek. Fél-hidas inverterek, teljes hidas inverterek. Haromfazisu
inverterek és vezérlesi modjai.

VILLAMOS KESZULEKEK:

18. Kisfesziiltségli megszakitok: jellemzdik, kdvetelmények, csoportositasuk, szerkezeti
felépitésiik, miikodésiik.

19. Kontaktorok: jellemzdik, osztalyozasuk, feladatuk, szerkezeti felépitésiik, miikodtetd, ivoltd
szerkezetei, érintkezdi, alkalmazasi csoportjai, élettartam gorbék, kivalasztasuk.

20. A motorvédelem eszkdzei és kivalasztasuk.



