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AUTOMATIKA

(Villamosmérnoki szak, zarovizsga tematika)

Alapfogalmak (definiciok), folytonosidejii linedris tagok és rendszerek leirdsa
(differencialegyenlet, dllapotegyenlet, atviteli fiiggveny, sulyfiiggvény, dtmeneti
fliggvény, frekvenciafiiggvény, hatdasvazlatok atalakitasa).

Az allapotegyenlet megoldasa, sajatmozgas, gerjesztett mozgas, stabilitas.

Allapottranszformécio, iranyithatosag és megfigyelhetdség, a Kalman féle négy

alrendszer, az allapotiranyitas elve.
Alaptagok jellemzd fiiggvényei.

Folytonosidejli linearis szabalyozasok jellemz6i (alapjelkovetés €s zavarelharités,

stabilitas, mindségi jellemzok).

Folytonosidejii lineéris szabalyozasok tervezése (soros P, PI, PD, PIPD kompenzacié

aranyos, integrald és holtidds szakaszhoz, Smith prediktor).
Zavarkompenzaci6 €s kaszkad szabalyozas.

Szabalyozok kisérleti bedllitasa (a Ziegler-Nichols és az Oppelt modszer).
Nemlinearis rendszerek, a munkaponti linearizalds modszere.

Tipikus nemlinearitasok és hatasuk, a leir6 fliggvény modszer, hatarciklus.

Szervomotorok érzéketlenségi savjanak csokkentése (helyzetbeallitd, tachométeres

visszacsatolas).

Allasos és idéaranyos szabalyozasok.

Az elintegralodas és kikiiszobolése (FOXBORO struktura, alapjel megvezetés).
Szabalyozok programozésa, a Iokésmentes inditas.

A mintavételeles szabalyozasi kor felépitése. Mintavételezés és tartas. Mintavételezett
jelek matematikai leirdsa. Mintavételezett jelek z-transzformaltja. A z-transzformadcio
néhany fontos tulajdonsaga: linearitas, kezdeti- és vegertéktétel, eltolasi tetel. Inverz z-

transzformdcio.

Mintavételezett jelatviteli tagok leirdasa az id6-, a z operator és a

frekvenciatartomanyban. Az impulzusatviteli fiiggvény fogalma. Tipikus tagok
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impulzusatviteli fiiggvényei. Mintavételezett jelatviteli tagok frekvenciafiiggvényei.

Kisfrekvencias kozelités.
A Shannon mintavételezési tétel. A mintavételezési ido megvalasztasa.
Mintavételes szabalyozasi rendszerek stabilitasvizsgalata.

Diszkrét poluskiejtéses PID kompenzalasi algoritmusok tervezése a kisfrekvencias

kozelités alapjan.

Véges beallasu szabalyozas tervezése egységugras alapjel esetén. A tervezési algoritmus

modositasa a mintavételi pontok kozotti lengések elkertilésére.

Mintavételes holtidds rendszerek kompenzalasa Smith prediktoros szabalyozassal.

Smith prediktor megvalositasa IMC (Internal Model Control) struktiraban.

A doltbetiis kérdések a zarovizsgan 6nallo tételként nem szerepelnek, de ismeretiik sziikséges

az eredményes vizsgahoz.

A legtobb tételhez szamitogéppel (MATLAB, SIMULINK) megoldand6 példa kapcsolodik.



